
第一章 NXP S32K1xx MBD Toolbox V4.3.0 工具箱安装 
 

 
图 1-1 MATLAB 附加功能路径设置，不要使用默认路径 

 
 

图 1-2  切换工作路径，右键点击安装 4.3.0版工具箱 

注意： 

1. 将下载的.zip文件扩展名改为.mltbx，再进行工具箱的安装（右键点击进行安装）。 

2. 不同的 MATLAB 版本，工具箱安装完成后，所在的路径是不一样的。 

这里仅测试了 MATLAB R2016a 和 MATLAB R2021a 两个版本。 
 



 

图 1-3  接受许可协议，等待安装完毕（MATLAB R2021a） 
 

 
图 1-4  在 MATLAB环境中安装工具箱（MATLAB R2021a） 

注意：每次工具箱版本的升级，是因为 NXP RTM SDK 固件库版本在升级。 
尽量使用最新版本的 Model based Design Toolbox，可以保持 RTM SDK 为最新。 



3.  导入 license.dat 文件，注册 NXP Model-Based Design Toolbox 版本 4.3.0。

 

图 1-5  安装完成，可以打开工具箱所在文件夹 
 

 
图 1-6  将 license.dat 复制到当前路径（MATLAB R2016a） 

License.dat 可以访问 NXP 官方网站获取，该 License.dat 和磁盘卷标号绑定，一个

License.dat 仅支持一台电脑。 

 
 

图 1-7  运行 M 文件，等待出现”Successful”字符串（MATLAB R2016a） 
 



 

图 1-8  GCC编译器环境变量设置（MATLAB R2016a） 

NXP Model-Based Design Toolbox 版本 4.3.0 环境变量设置,要看 MATLAB 版本。 

如果是 MATLAB R2016a版本，新建系统变量 GCC_S32K_TOOL 

C:/NXP/Toolboxes/NXP_MBDToolbox_S32K1xx/code/tools/gcc-6.3-arm32-eabi 

如果是 MATLAB R2021a版本，新建系统变量 GCC_S32K_TOOL 

C:/NXP/Toolboxes/NXP_MBDToolbox_S32K1xx/tools/gcc-6.3-arm32-eabi 

如果是同时安装了 MATLAB R2016a & R2021a两个版本，而且在 MATLAB R2016a中

安装了 Toolbox v4.3.0工具箱，则在 MATLAB R2021a就不需要安装了。 

两个 MATLAB软件的附加功能，路径设置要一致，建议为“C:/NXP”。 

 

图 1-9  复制 license.dat，右键点击运行.m文件（MATLAB R2021a） 

注意： 

1. 仅需要运行一次.m文件，路径不为灰色时，表示路径已添加。 

2. 建议在台式电脑安装 MATLAB R2021a ，在笔记本上安装 MATLAB R2016a。 



 

图 1-10  IAR 编译器环境变量设置（需要安装一个完整的 IAR编译环境） 

当前 IAR 版本，如上图所示，支持 S32K3xx 系列汽车级微控制器，注意 S32K3xx

基于模型设计工具箱，仅支持 MATLAB R2020a 及以上版本。 

新建系统变量 IAR_TOOL 如下： 

C:\Program Files (x86)\IAR Systems\Embedded Workbench 8.3 

或 

C:\Program Files\IAR Systems\Embedded Workbench 9.0  

 

 

 

到此为止，NXP S32K1xx MBD Toolbox V4.3.0 工具箱安装和基本设置已经完成。 

 

 

 

 

 

 

 



第二章 应用模型例程的基本设置及下载接口说明 

以下内容是 NXP S32K1xx Model-Based Design Toolbox 版本 4.3.0例程的基本

设置及新特性说明。 

 

图 2-1 切换到例程所在路径，打开一个 mdl模型（R2016a版本） 

 

图 2-2 关闭代码生成报告（R2016a版本） 

 



 
图 2-3 根据硬件设计，选择不同的外部晶振频率（新特性） 

 



 
图 2-4 连接文件选择缺省设置（无 bootloader） 

 



 

图 2-5 选择 JLink 作为编程接口（新特性） 



 

 

图 2-6  GPIO 模型例程（R2016a版本） 



 

图 2-7 模型生成 C 代码、C 代码编译和 JTAG 一键下载（新特性） 

在 V4.3.0 版本工具箱，新增了 JTAG 下载接口，调用 JLink 一键下载。



 

图 2-8  串口设置增加自定义波特率（新特性） 

在 V4.3.0 版本工具箱，新增了串口缓冲发送模块和自定义波特率模块。 
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附加信息： 

NXP S32K1xx Model-Based Design Toolbox版本更新记录： 
2022-09-13 4.3.0 Model-Based Design Toolbox for S32K1xx Automotive Microprocessors Family 

2020-07-20 4.2.0 Model-Based Design Toolbox for S32K1xx Automotive Microprocessors Family 

2019-07-22 4.1.0 Model-Based Design Toolbox for S32K1xx Automotive Microprocessors Family 

2018-07-21 4.0.0 Model-Based Design Toolbox for S32K14x Automotive Microprocessors Family  

2017-10-16 3.0.0 Model-Based Design Toolbox for MATLAB/Simulink MBD supporting S32K14x 

2017-04-27 2.0.0 Model-Based Design Toolbox for MATLAB/Simulink MBD supporting S32K14x 

2016-02-24 1.0.0 Motor Control Toolbox for MATLAB/Simulink MBD supporting S32K14x 

 
 


